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从科幻走进现实，机器人时代将由你亲手开启...... 

从 R2D2 到 Wall-E，再到大白，看了这么多年科幻电影，你是否想过，

亲自打造一台机器人？现在，这个机会近在眼前。�

  

我们是谁？ 

  

 我们是一群严肃的创业者：运用人工智能和机器人技术，打造最先进的机器人产品，创

造更神奇的价值。投资数十亿，筹备数年，我们玩真的！ 

  

 我们也是现实的理想主义者：坚信机器人时代终将到来，坚信最具体最切实的行动会开

疆拓土。停止等待，现在开干！ 

  

我们能为你提供什么？ 

  

 极有竞争力的薪酬：你有改变世界的壮志雄心，但依然为物质生活而顾虑。别担心，对

于实力横扫 BAT 的你，我们给的待遇只高不低！ 

  

 极富人文关怀的管理：我们深刻理解，最佳管理实践是最大化工作效率，而不是榨干个

人时间。我们追求工作与生活的平衡，你可以在 8小时内高效工作，8 小时外追求自我。

“996”？“狼性”？“创业就是睁眼干到闭眼”？呵呵，请给高素质人才多一些尊重！ 

  

 极其扎实与热情的团队：首席科学家是机器人圈的大拿教授，传说中的浙大机器人第一

人。合作实验室拥有十几年丰富科研沉淀与工程积累。创始团队里，有来自国际机器人

竞赛顶级队伍核心成员，也有来自微软、网易、BAT 的一线技术与产品。 

  

 极具挑战的产品项目：虽市场一片蓝海，但我们的产品追求极致。你，可能需要深入，

成为领域技术专家；可能需要跨界，成为产品全栈精英；可能需要开拓，探索前沿未知

秘境。 

  

 理所当然的技术驱动：“技术驱动”，在互联网行业，是值得拿出来标榜夸耀的，而在

机器人行业，这只是理所当然。从硬件到软件，从控制到交互，技术创新就是机器人产

品的命脉，命脉由你决定！ 

  

 踏实安稳的成长环境：体验“前一秒没钱发不出工资，后一秒风投到手开始挥霍”的刺

激人生？对不起，我们没有这样的条件！雄厚和持续的资本保障，让我们毫无必要去“搞

个大新闻”当噱头，去琢磨“2B, 2C 还是 2VC”之类的畸形逻辑，我们要给你这样注定

不凡的少年一个摒弃浮躁、踏实成长的环境！ 
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杭州南江机器人股份有限公司 

2016 年招聘职位 

职位名称：算法工程师 

方向一：自然语言处理方向（2 人） 

工作内容： 

1、基于主流语音识别、语义分析框架和工具，实现和改进服务机器人自然语言交互功能，

例如基本语言指令、日常问答、生活服务类语音查询等； 

2、研究和应用先进的自然语言处理相关方法，提高服务机器人自然语言交互的准确性、运

行效率和训练效率等。 

技能要求： 

1、扎实的程序设计能力和实践经验，能够熟练运用一种以上的主流编程语言（C&C++, JAVA, 

C#, Python 等）； 

2、熟悉自然语言处理领域的基本概念和方法体系，理解典型自然语言处理任务的基本流程

和系统架构； 

3、具有一定自然语言处理领域的工程或研究经历； 

4、熟悉 OOP 基本概念和实践，有一定软件工程实践经验（团队协作，版本管理等）。 

加分项： 

1、独立开发或作为核心成员开发过自然语言交互相关的产品或者开源项目。 

2、坚信机器智能的时代终将到来，坚定将人工智能作为自己理想事业的追求方向。 

 

 

方向二：运动控制方向（2 人） 

工作内容： 

1、负责移动机器人运动模型的建模，包括多种传感器误差模型以及机器人执行误差模型的

建立，并通过大量实验数据，验证模型的准确性； 

2、基于概率学理论，利用机器人的运动模型进行机器人行走过程中的位姿估计； 

3、负责解决移动机器人概率学相关问题； 

4、负责相关算法的开发实现。 

技能要求： 

1、全日制本科及以上学历，电子、自动化、计算机/软件或相关专业； 

2、熟悉 C、C++、Java、MATLAB、Python 等一门或多门语言； 

3、有一定的概率学和数理统计相关基础，熟悉机器学习、数据挖掘、概率图模型等理论者

优先； 

4、了解移动机器人相关技术，有机器人开发经历或相关比赛应用经历者优先考虑； 

5、动手能力强，能较快的对算法进行实现； 

6、有良好的学习能力与解决问题的能力。 

 

方向三：图像识别方向（2 人） 

工作内容： 

1、与计算机视觉研究人员合作，实现和改进服务机器人物体识别、人脸识别等视觉感知功

能； 

2、研究与应用前沿的视觉算法，优化服务机器人视觉感知计算效率、训练效率等。 
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技能要求： 

1、扎实的程序设计能力和实践经验，能够熟练运用一种以上的主流编程语言（C&C++, JAVA, 

C#, Python 等）； 

2、熟悉图像处理，人脸与物体识别等计算机视觉领域的基本概念和主流方法； 

3、有计算机视觉相关的工程或研究经历； 

4、熟悉 OOP 基本概念和实践，有一定软件工程实践经验（团队协作，版本管理等）。 

加分项： 

1、有优秀的计算机视觉研究成果，在顶级期刊或会议上发表文章。 

 

职位名称：安卓开发工程师（3 人） 

工作内容： 

与交互设计师合作，在 Android 平台上实现体验优秀质量过硬的机器人交互应用。 

技能要求： 

1、有扎实的 Android 应用开发实践经验，熟悉 Android 应用开发调试工具、流程和编程语

言，有独立构架和实现完整 Android 应用的能力。 

加分项： 

（1）深入理解 Android 架构原理，对代码执行效率有苛刻追求和深入调试的能力； 

（2）对人机交互设计有深入思考、理解和追求。 

 

职位名称：C/C++开发工程师（3 人） 

工作内容： 

机器人运动控制方面的开发；决策知识库方面的开发；通信中间件的开发。 

技能要求： 

1、精通 Windows 下 C/C++开发； 

2、精通 Linux 下 C/C++开发； 

3、有一定英语读写能力，能看懂英文技术资料； 

4、有多人合作的软件系统开发参与经验； 

5、具有软件生命周期知识； 

6、有 Windows/Linux 底层驱动开发经验者优先； 

7、有 ROS 开发经验者优先。 

 

 
 
 


